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PODSTAWY TEORII FALEK
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5. Dekompozycja obrazów

ang. wavelet
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Szeregi Fouriera
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Przykład falki i funkcji skalującej

Funkcja skalująca i falka Daubechies i ich widma
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Generacja rodziny falek
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Falki generujące przestrzeń sygnałów
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Falki ortonormalne

Definicja 1.

Rodzinę falek nazywać będziemy ortonormalną, jeśli
dla zdefiniowanych powyżej falek będą spełnione warunki
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Funkcje skalujące
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Postulaty Mallata i Meyera
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Dekompozycja i rekonstrukcja sygnałów
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Dekompozycja sygnałów
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Podział pasma częstotliwościowego 
sygnału w wyniku trójpoziomowej 

dekompozycji falkowej
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Funkcje skalujące i falki Daubechies
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Widmo funkcji skalujących i falek
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Zależność pomiędzy skalą i częstotliwością
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Falki i odpowiadające im sinusoidy
o częstotliwości środkowej
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Porównanie okienkowej transformacji 
Fouriera z transformacją falkową

okno Hanninga
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Definicja transformacji falkowej
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Wybrane własności transformacji Fouriera

1) zachowanie iloczynu skalarnego
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Własności transformacji falkowej

1) zachowuje energię sygnału
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Przykład widma falkowego
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Zastosowanie falek jednowymiarowych 
do tworzenia falek dwuwymiarowych
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Dwuwymiarowa falka jako iloczyn dwóch 
falek jednowymiarowych
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Przykład dwuwymiarowej falki

Falka matczyna jako iloczyn falki i funkcji skalującej
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Przykład dwuwymiarowej funkcji 
skalującej jako iloczyn dwóch funkcji 

skalujących
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Dekompozycja obrazu
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Dekompozycja Leny
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Ilustracja reprezentacji: wertykalnej, 
horyzontalnej i diagonalnej


